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1. Beispiel (10 Punkte)

Gegeben:
Mechanisches System gem. Skizze (Lingenmal a, Breite b):

o Fliissigkeitsbehilter bestehend aus der starren, zylindrischen Behélterwand 4B, sowie der starren
ebenen Behilterwdnde BC und CD

e Homogene, inkompressible Fliissigkeit der Dichte p

e Fachwerkstdbe 1 und 2

e Biegetriger DEF mit konstanter Biegesteifigkeit £J

Belastung:

e Einzelkraft P im Knoten G

o Fliissigkeitsiiberdruck (Referenzdruck po)

Gesucht:
1) Durchbiegung des Biegetrigers im Punkt /' mit dem Mohrschen Verfahren (Hinweis: Beachten

Sie, dass der Fliissigkeitsbehilter ABCD starr ist.):
a) Grafische Darstellung des Momentenverlaufs fiir den Biegetrdger DEF mit Angabe der Werte
in den Punkten D, F und F
b) Skizze des Mohrschen Ersatztrigers mit Ersatzbelastung
c¢) Durchbiegung im Punkt F

2) Verlauf des Fliissigkeitsiiberdrucks auf die Behidlterwiande 4B, BC und CD (Skizze mit Werten)

3) Teilresultierende zufolge des Uberdrucks auf die Winde 4B, BC und CD

4) Lage der Wirkungslinien der Teilresultierenden (Skizze)

5) Auflagerreaktionen im Punkt 4 zufolge der Belastung aus Fliissigkeitsiiberdruck und
Einzelkraft P
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2. Beispiel (10 Punkte)

Gegeben:
e Momentanlage des ebenen Systems laut Skizze (Lidngsabmessungen a und b), bestehend aus

drei starren Stdben (I, II, IIT) und einer starren Scheibe (IV)
e Geschwindigkeit im Punkt 4: U, = —v4€,

Gesucht:

1) Anzahl der Freiheitsgrade (nachvollziehbare Berechnung)

2) Geschwindigkeitspole fiir die gegebene Momentanlage (grafisch)

3) Winkelgeschwindigkeit wy; als Funktion von a(t), v, und a

4) Kinematische Vertriglichkeitsbedingung 8(a, b, @, B, &)

5) Geschwindigkeiten Vg und Vj, mit der Grundformel der Kinematik als Funktion von v,, @ und 8
6) Geschwindigkeit V- durch Ableiten der Ortskoordinaten

reines Rollen
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