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1. Beispiel (12 Punkte)

Gegeben:
Mechanisches System gem. Skizze (Langenmalle a und b):

e Triager ADF mit konstanter Biegesteifigkeit £J

e Dehnstarre Fachwerkstébe 1 - 4

e Fliissigkeitsbehdlter bestehend aus der starren, ebenen Behidlterwand BC sowie der starren,
zylindrischen Behélterwand AC

e Homogene, inkompressible, schwere Fliissigkeit der Dichte p

Belastung:

e Einzelmoment M; im Punkt F'

e Einzelkraft /1 im Knoten £

o Flissigkeitsiiberdruck (Referenzdruck po)

Gesucht:

1) Durchbiegung und Tangentenneigung der Biegelinie im Punkt ' mit dem Mohrschen Verfahren:
1.1) Grafische Darstellung des Momentenverlaufs fiir den Biegtriger ADF mit Angabe der Werte
in den Punkten A4, D und F (Hinweis: Nehmen Sie dafiir im Punkt D ein vertikal
verschiebliches Auflager an.)
1.2) Skizze vom Mohrschen Ersatztrager mit Ersatzbelastung (Auf nachfolgender Seite darstellen)
1.3) Durchbiegung und Neigung der Tangente an die Biegelinie im Punkt
2) Verlauf des Fliissigkeitsiiberdrucks auf die Behélterwénde AC und BC (Skizze mit Werten)
3) Teilresultierende Rac und Rpc zufolge des Uberdrucks auf die Winde 4C und BC

4) Lage der Wirkungslinien der Teilresultierenden (Skizze)

5) Auflagerreaktion im Punkt B als Funktion von M, F1, Rac und Rgc
6) Stabkrifte S1, S> und Sz als Funktion von M, F1, Rac und Rec
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2. Beispiel (8 Punkte)

Gegeben:
e Momentanlage des ebenen Systems laut Skizze (Langsabmessung a), bestehend aus einer starren

Scheibe (I) und zwei starren Stidben (II, I1)

o Winkelgeschwindigkeit der Scheibe I: @; = —w;é€,,

Gesucht:

1.) Anzahl der Freiheitsgrade

2.) Geschwindigkeitspole (grafisch) fiir die Momentanlage

3.) Kinematische Vertriglichkeitsbedingungen: &(a, wy) und (o, B, w;)

4.) Geschwindigkeiten V4, Vg, V-, Vp und V; mit der Grundformel der Kinematik als Funktion von

a, B, wyund a
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